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barra e a condugio dos
barcos a vapor propor-
cionwram o aperfeigoa-
mento de dispositivos
reguludores, inéditos no tempo de
James Watt quando este aplicon pe-
la primeira vez & miquina a vapor
o sean regulador centrifugo. Os mea-

ﬁnuhdade nmoter constante um de-
terminado valor, seja ele oma velo-
cidade wma femperatura ou uma
posigiio. Aos referidos dispositivos
di-se o nome de servomecanismos.
Um servomecanismo ¢ concebido
com o fito de comseguir que as
acgdes de um mecamiamo copiem de
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dos do século XIX presenciaram a

modo fiel as acgdes que o coman-

coostrugio dos primei

ocefinicos, montados em ferm e em

ago nos estaleiros inglkses e escoce-

ses. Para tais navios formava-se
4ria uma potente miquina a

vapor para accionar o leme, a qual,

a0 mesmo tempo, providenciava -

. uma regulacio automditica da posi-
¢io deste, quando esta era modifi-
cada pelas forcas lmprevistas das
vagas ¢ dag correntes, Assim, a
maior ou menor abertura da wil-
vula de controlo da saida do vapor
era obtida por um dispositivo regu-
lador, que através de engrenagens
virias comparava a posicio do Jeme
com a posicio da barra de coman-
do a cargo do piloto, Se a posicio
do leme ndo correspondesse a0 fn-
gulo desejado, indicado pela direc-
¢iio da barra de comando, a vilvula
do vapor permitia a saida deste
até que n d ferenga de posigio fosse
corrigida,

O primeiro dispositivo deste tipo

tisfatorio foi instalado em 1897 oo
Great Eastern, um navio que desio-
rou trés anps B Sor €O struido
(1854-1857).

SERVOMECANISMOS

A possiblidade de modificar, con-
soame as necew'dades do comdugiio
ou mancbra do barco, n pasgio da
barra de comxndo, de modo a con-
seguir uma ateraciio concomitante
da posicio exacta do leme apesar
de variacdes imprevistas exleriorcs
(vagas, correntes) e iuteilores (ve-
locidade, pressio do vapor), distin-
gue os dispositivos empregues dos

dam, que estas variem com
o tempo, quer por intervengio de
um operador humano quer por
actuagiio dum oufro mecanisnmo s0-
bre o primeiro. Os servomecanisnios
permitemn  assim empregar as gran-
des poténcias formecidas pelas md-
quinas emergéticas, nfic s6 A custa

por forma exacta e maledvel.

Como curiosidade, notese que a
palavea servomecanismo, que em
francés se escreve servomécanisme,
esti ma origem da expressio Iran-
oosa  morracta - cerveau-midcaniome,
que viria a dar a gira infeliz
cerveau eléctronique, a qual nés im-
portimos & lktra para cérebro elec-
trénico,

ALCUMAS
APLICACOES

O d:scnvoiv m.oto ulterior dos
se.v.mccamismos fol em grande me-
dia inulado por nooessidad
n: iiares, relacionad:s com o con.
trolo preciso e ripico das grandes

2:as Qe artibaria anticirea. Quun-
do acop'ado a um radar que delecto
avi 48 om mo.im:nto, UM servome-
canismo pode ser comeandado pclos
priprios sinaie detectores do radar,
apesar da _pequedt polenw dwtts.
e, al a
propria antena do radnr de modo
a esta acompanhar a trajectoria do
aviio. O calculo dessa trajectoria,
feilo por um rmpido computador,
pe.mie imslatun.nite prever aunde

tes, e além disso comandar, também
automiticamente, um servomecanis-
mo que aponte as pesadas pecas de
artilharky antiaérea para a posiciio
prevista, e dispard-las ma altura
apropriada,

Para fins mais pacificos, empre-
gout-se também podervsos servome-
caniemos para movimeniar as gl-
guntescas antenns de radar parabé-
Hoas utilizadas pela astronomia me-
dernn para seguir a trajectéria de
mn planeta ou de um cometa por
exemplo.

como & facil de compreender, o
uso dos servomecanismo estende-se
a todas as industrias, bem como
invade o nmosso quotidiano. Nos vei-
culos de tramsporte terrestre apare-
cem vuigarmente sob a forma. de
servo-freios e de servo-condugiio;
nos avides, nos guindastes e nos
barcos tomam-se imprescindiveis;
pos elevadores ¢ portas automiticas,
vulgares; nos membros artificiais

coino 0 que se apresenta na figura,
uma realidade, no corpo dos seres
vivos, coinandando os misculos vo-
luntirios e a manutengiio da pos-
tura.

Aligs, o estreita analogia emtre o
controlo meciinico através de servo-

pelos seres vivos para o comando dus
seus musculos, esti na origem das
preocupacoes de Norbert Wicner
anos amtes de ele vir a definir
cibernélica como a «cidncla da
comuaicaciy ¢ do coatrolo tanto no
animel como na méquinas, .

A analogia ‘niio é apenas superfi-
dal. O mesmo tipo de perturbacies
que se observam durante o mag
funcliomamento de wm servomecanis-
mo $#8m a wa contrapartida em
doencas bem conbecidas do sistema
nervoso, e vice-versa, Até que pouto
é que essas analogias se podem es-
tender 205 «organismos» sociais 6
um ponto controverso ainda actual.
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